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КАЛЕНДАРНЫЙ УЧЕБНЫЙ ГРАФИК 

дополнительной образовательной программы повышения квалификации 

«Проектирование дискретных алгоритмов управления динамическими 

объектами на базе электропневмоавтоматики», 

 

Направление подготовки: 27.04.04 Управление в технических системах 

Категория слушателей: научные сотрудники, инженеры проектных 

лабораторий, ассистенты и старшие преподаватели. 

Общая трудоемкость программы: 40 ак. ч. 

Форма обучения: заочная 

 

Наименование дисциплин (модулей) 
Дни 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

Построение систем управления на 

базе пневмоавтоматики 
Общие часы по разделу 18/18,0 

Построение пневматической схемы 

управления ТП 
2,0 3,0 4,0 4,0 5,0      

Построение систем управления на 

базе релейно-контактных схем 
Общие часы по разделу 21/21,0 

Разработка дискретного алгоритма 

управления с оптимальным набором 

релейно-контактных элементов 

     4,0 4,0 4,0 4,0 5,0 

Итоговая аттестация Общие часы по разделу 1/1,0 

Итоговая аттестация          1,0 
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