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Наименование дисциплин (модулей) 
Недели 

1 2 

Цифровой контур управления движением активного экзоскелета 

человека для промышленного и медицинского применения 

Общие часы по 

разделу 15/15,0 

Постановка задач проектирования активного экзоскелета 8,0  

Постановка задач создания цифрового контура управления 

движением активного экзоскелета человека 
 7,0 

Итоговая аттестация 
Общие часы по 

разделу 1/1,0 

Итоговая аттестация  1,0 
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